JIRKA: Roboti letos zaseji a vypleckuji fepu

Roboti letos zaseji a vypleckuji repu

ROBOTS TO SOW AND HOE BEET THIS YEAR

V loriském roce jsme se na predvddeécich akcich mobli setkat s unikdtnim polnim robotem Agrointelli Robotti. V letosnim
roce ddnsky vyrobce tohoto autonommnibo stroje dodd proni sérii téchto robotickych nosicit a nékolik nasich zemédelskych

podnifii bude mit moZnost vyzkouset si autonomni polni robot ve skutecném péstitelském nasazeni. Ceskd republika tak bude

pravdépodobné provozovat nejuétsi flotilu polnich robotit v Evropé. Zakldddni a pleCkovdani porostii cukrové vepy bude jednou

z hlavnich ¢innosti robotii v sezoné 2020.

Autonomni nosi¢ ndfadi Agrointelli Robotti je koncipovan
jako specializovany zemédélsky stroj, do néhoz lze pomoci
standardniho tiibodového zivésu agregovat klasické pracovni
stroje. Muze tedy provadét bézné polni operace od seti, pres
pleckovani, ochranu rostlin, lehkou piipravu pudy, az po
seCeni picnin, a to ve zcela autonomnim rezimu bez pfimé
obsluhy. Stroj je vybaven vyvodovym hiidelem pro pohon
aktivnich ¢4sti strojii. Pojezdova rychlost je 10 km-h™. O pohon
se staraji dva motory o vykonu 2x 55 kW (75 k), umisténé
v postrannich skiinich. Vykon je ddle pfeniSen hydraulicky.

Pojezd a bezpecnost

Stroj je veden po pozemku pomoci GNSS navadéni s nej-
vyssi piesnosti RTK, pficemzZ trasu pojezdu véetné otdcek
na souvrati piedem naprogramuje uZzivatel pomoci specidlni
aplikace v tabletu, ktery také slouzi pro dalkové ovladani
stroje. Po spusténi programu se uZ stroj pohybuje sim vcetné
ovladani hydrauliky, pficemZz daraz je vyrobcem kladen
také na dokonalé zabezpeceni pohybu stroje, ktery neustile
monitoruje mozné nenaddlé prekdzky a je jistén az sedmi
raznymi typy zabezpeceni od geofencingu znemoznujiciho
vyjeti stroje z vymezené plochy, pfes rada-
rové ¢i kamerové snimani prostoru, az po
mechanické spinace a ndraznik, ktery uz pfi
pouhém dotyku stroj okamzité zastavi. Pii
jakémkoliv problému robot ihned informuje
uzivatele, ktery také mze pomoci tabletu
kdykoliv vidét, kde se stroj pravé nachazi,
piipadné i pfevzit nad nim na délku kontrolu.
Obsluha stroje a price s aplikaci pro fizeni
pojezdu je snadnd a dovozce, kterym je
Leading Farmers CZ, a.s., poskytuje trvalou
uzivatelskou podporu.

Co je vhodné pro robota?

Pfi Gvahach, do jakych operaci nasadit
polni roboty ve zkuSebnim provozu, bylo
vyhodnoceno, Ze nejvhodnéjsi budou ope-
race, kde neni nutné respektovat mnoho
zastavek, napf. pro dopliiovani zasobniku
(osivo, hnojivo), a kde neni mnoho bodi
kontroly. Z toho logicky vyplynulo zejména

presné seti fadkovych plodin a jejich nasledné pleckovani,
které by vhodné fesilo i soucasné spolecenské tlaky na
zvyseni vyuZziti mechanické kultivace a nedostatek pracovniku
v zemédé€lstvi. V soucasnosti tedy navrhujeme vyuZiti robot
u vétsich péstitelt cukrovky pro zakladani porostti a ndsledné
pleckovini, piip. v budoucnu i fddkovou aplikaci pfipravka.
Také pro stejné operace v porostech kukufice, slunecnice,
piip. fepky ¢i s6ji, pfi jejich vysevu do Sirsich fadku.

V CR bude letos pracovat pét autonomnich stroji
Agrointelli Robotti v nékolika vybranych zemédélskych
podnicich ve vyse uvedenych polnich operacich. Bude jisté
usporddiano nékolik pfedvadécich dnt pro zemédélskou
verejnost, aby mohla nacerpat prvni zkusenosti z nasazeni
robotu do redlné péstitelské praxe. Pfedpoklddame, Ze auto-
nomni stroje najdou plodné uplatnéni vedouci k dalsimu
zvySeni konkurenceschopnosti nasich zemédeélskych podnika
a udrzitelnosti zemédélstvi. Budoucnost je tady.

S autonomnim nosi¢em ndradi Agrointelli Robotti se
budete moci sezndmit také na veletrhu Techagro 2020 na
stinku firmy Leading Farmers CZ, a.s., v pavilonu B.

Vdclav Jirka, Leading Farmers CZ, a.s.

Obr. 1. Roboty Ize vyuZit pli pfesném seti, také pro pleCkovani a pfisev meziplodin
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